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Rotation sur stabilisateurs déployés Frontal sur pneus
avec fourches avec fourches
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Rotation sur stabilisateurs déployés

avec treuil 5000 kg
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Rotation sur stabilisateurs déployés

avec nacelle 365/1000 kg
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12.6 m (nacelle 1000 kg)

15.6 m (nacelle 365 kg)

Rotation sur stabilisateurs déployés

avec potence 1500 kg

HF==N

800

400

=

H o~ N whoo o0

T

23 22 21 20 1

P 1817 16 15 14 13 12 11 10 9 8

19

7.6

76 5 4321 0m

Rotation sur stabilisateurs déployés

3D positif / négatif
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